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2017 年 6月 9日 

 

 

当社初の「汎用高速ピッキング整列装置」を 

「ＦＯＯＭＡ ＪＡＰＡＮ ２０１７（国際食品工業展）」で実演展示 

 

 

セイコーインスツル株式会社（社長：村上 斉、本社：千葉県千葉市、以下、ＳＩＩ）は、２

０１７年６月１３日(火)～６月１６日(金)に開催される「ＦＯＯＭＡ ＪＡＰＡＮ ２０１７ 

国際食品工業展」（会場：東京ビッグサイト）に出展の中村産業株式会社ブース（東５ホール 

５Ｆ－２０）に、当社初の「汎用高速ピッキング整列装置」を実演展示します。 

 

本装置はコンベアをランダムに流れるワークの形状、位置をビジョンシステムで認識、パラ

レルリンクロボットでピッキングし、隣のコンベアを流れるトレーに高速で移載する装置で

す。収納側のコンベアは、平ベルトへの積み重ね、箱詰め、深絞り包装機構などに対応する

ほか、ワークを掴むハンドについてもお客様の用途にあったハンド機構を設計、提供するな

ど、お客様の様々な要望にお応えし自動化を実現します。 

 

ＳＩＩはセイコーのウオッチ製造会社として、腕時計組立の自動化にいち早く取り組み、８

０年代後半には、自社開発の画像認識システムとロボットによる多品種少量生産ラインを完

成させました。以来、腕時計製造で培った高精度、高速、高信頼性の自動化ノウハウを活か

し、幅広い分野で自動組立、自動搬送、自動検査システムなどを提供しています。ＳＩＩは

食品業界においても、高速、高精度な「汎用高速ピッキング整列装置」を提供し、食品製造

現場の合理化、省人化に貢献してまいります。 

 

 

【主な特長】 

・アプリケーションにより自在なピッキング及び整列を高速に処理します。 

・優れたダブルトラッキング性能（製品搬送コンベアとトレー搬送コンベアの 2 つの搬送を

同時に補正してピッキングする性能）を有します。 

・最大可搬重量は 6kg です。 

・架台はオールステンレス、搬送コンベアは水洗浄が可能で衛生面に配慮しています。 

・洗浄可能なロボットも選択可能です。 
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【主な仕様】 

供給能力 90 個／分／ロボット 1 台  

供給ロボット パラレルリンクロボット 

ハンドリング バキュームチャック、他特殊チャック 

給材方式 
製品供給コンベア 平ベルト（ロータリーエンコーダ付き） 

収納側コンベア 平ベルト（ロータリーエンコーダ付き） 

汎用トレー供給機 50 トレー/分 (ﾄﾚｰｻｲｽﾞ Max200×150、110×50mm) 

カメラ 2 台 130 万画素 

本体サイズ・重量 3150（W）×1400（D）×2255（H）mm 1200ｋｇ （※） 

制御盤 600（W）×350（D）×1080（H）mm (※) 

（※）実演機のおよその数値です。（汎用トレー供給機は除く） 

 

 

【装置構成図】 

 

 

【展示会情報】 

・展示会名：ＦＯＯＭＡ ＪＡＰＡＮ ２０１７ 国際食品工業展 

・会 期： ２０１７年６月１３日［火］〜１６日［金］ 

・会 場： 東京ビッグサイト東５ホール 

中村産業株式会社様 ブース（小間番号： ５Ｆ－２０） 

 

 

この件に関するお問い合わせ先 

マスコミ 

セイコーインスツル株式会社 
総合企画本部 経営管理部 広報課  TEL：043-211-1185 
一般のお客様  
セイコーインスツル株式会社 
精機事業部 ＦＡシステム部  TEL： 047-392-2092  


